VOICU, MIHAIL (n. 31 mai 1943, Paşcani, jud. Iaşi), inginer român

Membru corespondent al Academiei Române (24 martie 2006)
A absolvit Liceul Teoretic din Paşcani (1950 - 1961), Facultatea de Electrotehnică (1961 - 1966) a Institutului Politehnic „Gheorghe Asachi” din Iaşi, şi Facultatea de Matematică (1969 - 1977) a Universităţii „Al. I. Cuza” din Iaşi. Între iunie 1972 - iulie 1973 s-a specializat în automatică la Universitatea din Karlsruhe (Germania). În 1974 a obţinut titlul de doctor inginer în automatică. Din 1967 a parcurs toate funcţiile didactice universitare. Din 1990 este profesor la Catedra de automatică şi informatică aplicată, Facultatea de Automatică şi Calculatoare a Universităţii Tehnice „Gheorghe Asachi” din Iaşi. A fost şeful catedrei (1990 - 1992) şi decanul facultăţii (1992 - 2004) menţionate mai sus. Din 2004 este prorector al Universităţii Tehnice din Iaşi. Este directorul centrului de excelenţă „Teoria şi ingineria sistemelor”.
Opera ştiinţifică acoperă următoarele domenii: (1) teoria sistemelor (i analiza (i sinteza sistemelor automate; (2) automatizări industriale şi în energetică; (3) dezvoltarea cercetării şi învăţământului superior (n automatică şi calculatoare. Rezultate obţinute se grupează astfel:

A.
Modele bazate pe ecuaţii cu derivate parţiale şi determinarea distribuţiilor spaţiale ale potenţialului (i gradientului de potenţial pentru sisteme de tip bobină şi transformator electric.
B.
Identificarea complet( a proceselor dinamice liniare deterministe continue utilizând matricea Hankel constituită de coeficienţii Taylor ai funcţiei de transfer. Utilizarea bloc matricei Hankel constituită de coeficienţii Taylor ai matricei de transfer pentru calculul ordinului McMillan. 

C.
Definirea (i analiza ca proces aleatoriu a regimului deformant din reţelele electrice. Ca proces determinist, regimul deformant a fost introdus (n 1927 de acad. C. Budeanu. Tratarea ca proces aleatoriu a condus la soluţii de compensare optimală a regimului deformant utilizând filtre Wiener autoadaptive. 

D.
Interconexiunea Kirchhoff (generalizare a conexiunii paralel a dipolilor electrici) (i interconectabilitatea omonimă a sistemelor cu ieşiri (i perturba(ii comune (generatoare de abur, generatoare electrice, motoare de tracţiune). Pe baza controlabilităţii / observabilităţii funcţionale a ieşirii / intrării s-au formulat condiţii necesare (i suficiente de interconectabilitate şi elementele structurale patologice ale interconexiunii Kirchhoff.

E.
Dominante în ultimii 20 de ani sunt definirea (i caracterizarea, pe componentele vectorului de stare folosind metoda invarianţei de flux, a stabilităţii (exponenţial) asimptotice, stabilităţii absolute, robusteţii stabilităţii asimptotice, stabilizabilităţii (i detectabilităţii. Condiţiile analitice sunt inegalităţi, fapt care confer( acestor proprietăţi o robuste(e naturală explicit(. Totodată, această abordare oferă posibilitatea unei caracterizări mai fine / subtile prin evaluarea componentelor stării în comparaţie cu abordarea clasică bazată pe evaluarea globală (în normă) a stării. Domenii de utilizare: circuite electrice şi sisteme biologice, ecologice, farmacocinetice, economice etc. În cazul liniar, s-a formulat (i soluţionat stabilizarea pe componente prin reacţia dup( stare. Problema dual( - detectabilitatea pe componente a stării a condus la condiţii de existenţă şi de sinteză a estimatorului de stare cu eroare descrescătoare exponenţial pe componente. Pentru sistemele automate cu structură variabilă (colaborare cu B. I. Moro(an) s-a dat o nouă definiţie a suprafeţei ideale de alunecare, bazată pe invarianţa de flux, s-au obţinut condiţii necesare (i suficiente de alunecare şi s-au tratat unitar procesul de atingere a suprafeţei de alunecare şi procesul de alunecare propriu-zisă. În ultimii ani (în colaborare cu O. Păstrăvanu şi Mihaela Matcovschi) s-au obţinut rezultate privind: sisteme de tip matrice interval, robusteţea stabilităţii pe componente, extinderi la sisteme dinamice neliniare, stabilizabilitatea / detectabilitatea pe componente, stabilitatea exponenţială invariantă de flux, stabilitatea diagonală generalizată, stabilitatea absolută pe componente a unei clase de biosisteme, şi stabilitatea reţelelor neuronale artificiale. 

F.
Baza matematică a testării experimentale a controlabilităţii stării, introducerea noţiunii de model nerecursiv al unui sistem dinamic liniar (i sinteza regulatorului de stare (n problema optimal( liniar-pătratic(. 

G.
Cercetările aplicative se concretizează în soluţii (zece invenţii) pentru: traductoare, regulatoare, dispozitive de comandă, de protecţie şi de semnalizare; automatizări industriale şi în energetică, telecomanda şi monitorizarea distribuţiei energiei electrice (cu reţele de calculatoare); sisteme de vedere artificial( (i recunoaştere a formelor cu aplicaţii în robotică; sistem flexibil de fabricaţie integrat cu calculatorul.

H.
Condiţiile necesare pentru instruire şi cercetare ştiinţifică la nivelul standardelor europene în automatică şi calculatoare prin construcţia clădirii Facultăţii de Automatică şi Calculatoare din Iaşi (7.600 mp), dezvoltarea bazei materiale, asigurarea calităţii instruirii studenţilor, formarea personalului didactic, legaturi cu departamente omoloage din universităţi europene, şi obţinerea unor granturi de cercetare. 

Activitatea ştiinţifică şi didactică (recunoscută prin: premiul „Aurel Vlaicu” al Academiei Rom(ne pe 1987, Ordinul „Meritul pentru învăţământ” în gradul de Mare Ofiţer, IEEE Senior Member, Copernicus Fellow ş.a.), se concretizează în: 286 publicaţii ştiinţifice originale, din care 183 lucrări de cercetare publicate (7 monografii, 107 lucrări în volume, 59 lucrări în reviste, 10 brevete de invenţie), 13 manuale universitare, 50 rapoarte de cercetare (20 granturi, 30 contracte), 40 referate, conferinţe şi comunicări.

Pentru alte detalii se poate consulta: www.mvoicu.ac.tuiasi.ro. 
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